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MOST COBRA OSC kompaktowy wozek
do mechanizacji proceséw spawania z oscylacjg R DSt

Woézek MOST COBRA 0OSC zostat zaprojektowany do wysokowydajnego spawania spoin prostych w rdznych pozycjach pracy. Wdzek
posiada stabilny naped na cztery kota oraz podstawe magnetyczng co gwarantuje stabilne prowadzenie i wysokg powtarzalno$é, co
znaczaco wptywa na wydajnosc i jakos¢ wykonania potaczen spawanych. Precyzyjne pozycjonowanie palnika spawalniczego zapewnia
ukfad krzyzowy zakoriczony uniwersalnym szybkomocujgcym uchwytem palnikow. Panel sterowania wyposazony jest w wyswietlacz
predkosci LED dla precyzyjnego ustawienia predkosci spawania oraz parametréw pracy oscylatora. Dla wdzka COBRA przygotowali-
$my bogatg oferte wyposazenia dodatkowego usprawniajgcego prace tj. zespot suportu dwupalnikowego, zasilanie bateryjne czy to-
rowisko umozliwiajace prace w pozycji nascienne;.
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o Zwarta, lekka konstrukcja.

* Wytrzymata obudowa.

*Naped na 4 kofa.

¢ Podstawa magnetyczna.

o Precyzyjna regulacja potozenia palnika dla wszystkich aplikacji.

o Wyswietlacz LED - ustawienie predkosci jazdy.

¢ Automatyczny system wigczania / wytaczania tuku (sterowanie
urzadzeniem spawalniczym).

¢ Oscylator palnika.

1. Panel sterowania z wysSwietlaczem LCD.

2. Diwignia podstawy magnetycznej ON/OFF.

3. Ztacze sterowania zrodta spawalniczego ARC ON/OFF.
4, 7tycze zasilania.

5. Regulowane prowadnice rolkowe.

6. Szybkomocujacy uchwyt palnika spawalniczego.

7. Zespot regulacji potozenia palnika.

8. Oscylator palnika
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Predkos¢ spawania
Naped

Podstawa magnetyczna
Zespot prowadzenia

Pozycje spawania (EN ISO 6947
i AWS/ASME)

Zasilanie
Zasilanie bateryjne

Wymiary
Masa
Gora- dot
Zespot regulacii Prawo- lewo
potozenia
palnika Zakres kata pracy

Zakres regulacji kata

Zasilanie oscylacji

Czas przytrzymania
prawa/lewa strona

Parametry Ustawienie pozycji

oscylatora odchylenia
Predkosc oscylacji
Kat oscylacji

Numer katalogowy

0~ 1100 mm/min
Na 4 kota
Tak
Prowadnice rolkowe- 2 szt.

PA/1F/1G
PB/2F
PC/2G
PD / 4F
PE/4G

115-230V /50-60 Hz DC 24 V
Opcja
275,5/286,5/303,8 mm
10 kg
50 mm
50 mm
+45°
+10°
115-230V

50-60 Hz
DC12V

0~25s

0~+8

0~99
+10°
A9 15 000022

Mozliwosci wozka MOST COBRA:

2

Spawanie ciggte

Jazda po min. promieniu
krzywizny zew. 750 mm

Predkos¢ w poziomie
0-110 cm/min

Jazda po min. promieniu
krzywizny wew. 1000 mm

Moiliwe pozycje wozka MOST COBRA:

Jazda w roznym potozeniu

*Dla wersji wozka 0 wiekszym rozstwie kot, dostepny na zamowienie
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Spawanie pachwin
w réznych konfiguracjach

w1
v

Predkos¢ w pionie
0-100 cm/min

A2

Mozliwo$¢ prowadzenia
dwaoch palnikow*

Spawanie doczofowe
z prowadzeniem
po dodatkowym liniale
(tor elastyczny)

\I1/

X

Mozliwo$¢ jarzenia
dwaoch tukow*

Spawanie zbiornikow
z prowadzeniem po torze
elastycznym
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